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genericità (219) — Discussione della condizione di non degene-
razione (222)

8.2 Schema formale per l’intorno di un equilibrio ellittico 224

Il contesto algebrico formale (224) — Equazioni per gli integrali
primi e problema di consistenza (225)

8.3 Costruzione diretta di integrali primi formali 227

Un caso formalmente integrabile: il sistema non risonante e re-
versibile (227) — Considerazioni algebriche generali (230) —
Discussione euristica delle equazioni (233) — Una congettura
sul superamento del problema della consistenza (239)

8.4 Costruzione indiretta degli integrali primi 240

Un operatore sullo spazio delle serie formali (241) — Esistenza
e costruzione di integrali primi formali (243) — Una nota sul
problema della consistenza della costruzione diretta (245)



Indice v

8.5 Studio quantitativo degli integrali primi nell’intorno di un punto

ellittico. 247

Il contesto analitico. (247) — Richiamo dello schema for-
male. (248) — Espressione del resto. (250) — Stime tecniche
generali. (250) — Un caso particolarmente semplice (253) —
Lo schema quantitativo per il caso generale (254)
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