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PREFAZIONE

Presento in questo volume la materia da me svolta in vari corsi di Geomelria impartiti

nelle Universita di Modena, Pavia ¢ Milano neglhi anni accademici che vamno dal 1951

ad oggi.

Lo studente vi troverd, accanto alla Geometria analitica classica — strumento indispen-

sabile 2l matematico, — gli elementi del calcolo vettoriale ¢ delle applicazioni dell” Ana-

Jisi matematica alla Geometria, insieme con I nogioni fondamentali dell’ Algebra li-

neare ¢ delle sue applicazioni alla teoria dei sistemi di equagioni lineari.

E presupposta la conoscenga degli elementi di Algebra e, almeno per qualche capitolo,

anche degli elementi di Analisi matematica; questo volume si inserisce pertanto nell at-

tuale struttura didattica dei corsi di Matematica delle nostre Universita, ¢ed ¢ dedicato
- in particolars agli stwdenti del primo biennio. A

Lampiezza che & stata conferita alla trattazione di alenni argomenti vorrebbe tultavia

fare del volume nno stramento di consultazione, ntile anche aghi altri studiosi di Ma-

lematica.

Vaglio esprimere #n pariicolare ringraziamento al prof. Gabriele Lucchini, il quale i

ka fornito un ainto prezioso per la elaboragione del materiale ¢ per la siesnra del testo.

C. F. Manara
Milano, marzo 1970
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