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E dato il sistema lineare Ax = f , con:

A5 — N, izl,...,n; aij:—l, ’L;éj, fz:2; ’L:].,,’ﬂ

Utilizzando n = 40 si calcoli la fattorizzazione A = LU e si consideri il metodo iterativo
xFHD — (1 — aU)x® + aL7'f,

dove L e U sono le matrici ottenute con la fattorizzazione.

Trovare numericamente il valore ottimale agt; che minimizza il raggio spettrale p(B,) al variare di
a € [0.01:0.001 : 0.05], dove B, & la matrice di iterazione associata al metodo iterativo.

Approssimare la soluzione con il metodo iterativo dato utilizzando o = age, ;9 = %, i=1,...,n e test
d’arresto [|Ax®) — f||y < 1078, Sia ket il numero di iterazioni eseguite.
RISULTATI

Aoty = P(Bay,) = kott=

Si considerino gli integrali definiti I = fol etdx, Iy = fol ivzo %dx, N eN.

Sia Icg lapprossimazione di I ottenuta con il metodo di Cavalieri-Simpson composito nel caso di
M = 200. Si utilizzi la function MATLAB polyint per il calcolo degli integrali definiti Iy. Trovare
sperimentalmente il minimo valore N per il parametro N per il quale si verifica: Ex = |Ics —In| < 107°.
RISULTATI

Iog = N = Eg =

Per la ricerca dell’unico punto fisso « della funzione g(z) = % sin (% cos x) , ovvero della radice dell’equazione

. _ 1 .- 1 _ . s . .
non lineare f(z) =z — ;5 sin (5 cos x) = 0, si implementi la seguente procedura:

trovare g ~ « utilizzando la function MATLAB fzero con X0 = 0;

dato 2Pl = 0, localizzare a con il metodo iterativo di punto fisso ;L"Lpf] = g(xgcp_f]l)) e sia ky il numero di
iterazioni necessarie affinche |$Lpf] - xgcpf]1| < e. Calcolare e; = |x£cplf] — aol;
approssimare « con il metodo di Newton utilizzando come valore di innesco :c([)NeW] = a:g;f]. Sia ko il

o . . AN N N
numero di iterazioni necessarie affinche |33EC el _ xgcff’ ]| < 2. Calcolare ey = |mL26W] — agl;

Utilizzare € = 0.5, 0.05, 0.005 e riportare i risultati nella tabella.

ks x[New]

k1 €1 €2 ko

e =0.05

e =0.005




