4) Si consideri il sistema lincare Ax = b, con

n 1 0 a O : \
A:(o 10 (1) W e R\(0). H\M
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a 0 1 0

0 a 0 1
4.1) Determinare per quali valori di ¢ e solo per quelli i metodi di Jacobi e
i Causs-Seidel convergono e trovare una relazione fra le velocitd di conver-

genza,

4.2) Per i valori di a per i quali A risulta diagonalmente dominante calcolare
la fattorizzazione A = LU e le quantita WL, 10N, BAl
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