ESERCIZIO 1

1.1) Stima per le spline lineari:
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1.2) Metodo dei trapezi compositi.
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Calcolo dell’errore: |I(f) — IE(f)| ~ 0.0739.

Stima asintotica dell’errore:
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ESERCIZIO 2

2.1) Convergenza del metodo di Jacobi.
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2.2) Convergenza del metodo di Gauss-Seidel.
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2.3) Matrice di iterazione Bj.
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2.4) Stima del numero di iterazioni.
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ESERCIZIO 3
Loz 422 -1 >0 L2*mn2+2 >0
gy = {2 w20y JaTean) e
¢+ 2z <0 2+ 2 x <0
Punti fissi: 0, 1, 2.
g(07)=¢g(0") =0, ¢'(07)=2, ¢(0")=(In2)/2 ~ 0.34

gz)=1Nz<0:22422x=1= 22422—-1=0=> z=-1+V2Nz<0=2>2=a=-1-V2

Figure 1: Grafico della funzione g(x).

Studio della convergenza al variare di xg
To < a— x> 1;
a<zrg<—2—0<z1 <15

2<ry<-1— -1<z <0



“1<zg<0— 1z, \,—1
(successione monotona decrescente limitata inferiormente da —1)

O<zog<1l—72,\,0
(successione monotona decrescente limitata inferiormente da 0)

To > 11— Ln / +00
(successione monotona crescente illimitata superiormente)

Studio dell’ordine.
9 (=1)=0, ¢"(x) =2 # 0 = ordine 2;
g'(07) = 0.34 # 0 = ordine 1.



